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Duty & Modulating Classification / Classification Fonction & Régulation

EN15714-2 STANDARD DUTY CLASSIFICATION

INCHING/
POSITIONING

PERFORMANCE +

(RESOLUTION,
Response Time,
Linearity)

BC DUTY & MODULATING CLASSIFICATION

Please consult our Electric Actuator Guide for detailed information.

Pour plus d'information, merci de consulter notre Guide Servomoteur Electrique.
\ ,
é )
S4 motor duty according to IEC 60034-1 Standard / Service moteur S4 selon la norme IEC 60034-1

S4 : Intermittent duty with starting
Repetition of cycles including :
- Starting period D
- Period of constant speed N
- Rest period R

S4 : Service Intermittent @ démarrage
Suite de cycles comprenant :
- Période de démarrage D
- Période de régime constant N
- Période de repos R

Duty rating DR (in %) = M/ (R+M) * 100 Facteur de service (%) =M/ (R+M) * 100
BERNARD CONTROLS STANDARD
TYPE OF OPERATION DUTY RATING MAX. STARTS / HOUR
FONCTIONNEMENT FACTEUR DE SERVICE DEMARRAGES / HEURE MAX
On/Off (Class A/A+) S4-30% 3600
Inching/Positioning (Class B/B+) S4-30% 3600
Modulating (Class IIf) S4-50% 1200
Continuous Modulating (Class II) S4 -100 % 3600

Myac only. Uniguement courant alternatif

Note on torque data:
- Max torque data corresponds to the starting period D
- Operating torque corresponds to the constant speed period TN

Note sur les valeurs de couple :
- Le couple max correspond a la période de démarrage D

\_ Le couple de manoeuvre correspond a la période de régime constant N )
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TECHNICAL

SPECIFICATIONS

SPECIFICATIONS
TECHNIQUES

GENERAL

MOTOR

ENCLOSURE - PROTECTION

Description

Torque range
Gamme de couples

Type of service
Type de
fonctionnement

Casing
Enveloppe

External Protection
Peinture - Protection
Exterieur

Weatherproof
Etanchéité

Ambient temperature
range

Température ambiante
de fonctionnement

Vibration resistance
Résistance aux
vibrations

Motor technology
Technologie moteur

Motor duty rating
Facteur de
fonctionnement moteur

All the SO actuators include motor with thermal
protection, gear case, emergency handwheel,
connection box, travel limit switches, torque switches
(for torque >150Nm) and output drive with removable
socket

e Direct : 40 to 1,200 N'/m
e With gearbox : up to 10,000 N.m

Adapted to process requirements:

¢ On-Off ; Class A actuators complying with ENT5714-2
and improved endurance Class A+ actuators

¢ Inching/Positioning: Class B actuators complying
with EN15714-2 and improved endurance Class B+
actuators

¢ Modulating: Class Il actuators with higher duty
performance and specification of additional
performance criteria compared to EN15714-2 Class C
basic design requirements

¢ Aluminium die casting
* Cover fastened by captive and stainless screws

e Type : polyurethane coating in standard
Protection:

- Standard: C3 according to 1SO 12944

- Option : highly corrosive conditions: C5M
 Color: RAL 5002 Blue

Other possibilites on request

* |P67 in standard
* |P68 (¢m/24h under 150MNm) as an option
* |PE8 (5m/72h over 150MNm) as an option

e Standard : -20 .. +70°C /-4 .. +158°F

e Low temp. option : -40 .. +70°C/-40 .. +158°F
 High temp. option : +0 .. +90°C / +32 .. +194°F
(ovailable only on SWITCH versions)

1g (9.8 m/s?) at 10-500 Hz.
(Contact our sales teams for higher vibration levels).

e TENV design (Totally-enclosed, not ventilated)
3-phase or single-phase asynchronous motor,
class F insulation with integrated thermal overload
protection.

e TENV DC motors with 2-wire connection available
for some references

* On/Off operation (complying with ENT5714-2
Class A) and Inching/Positioning (complying with
EN15714-2 Class B): S4-30% motor duty rating. Up
to 360 starts per hour at peak of operation.

¢ BC Modulating Class Il (complying with EN15714- 2
Class C) : S4-50% motor duty rating. Up to 1 200
starts per hour at peak of operation.

Les servomoteurs SQ comprennent un moteur GVEC\
protection thermique, chaine cinématique, commande
manuelle, boltier de connexion, contacts de fin de
course et de limiteur d'effort (pour couple >150MNm)
ainsi qu'une douille d'entrainement amovible.

e Direct : 40 ¢ 1,200 N.m
¢ Combi: jusqu'a 10,000 N.m

Adapté aux spécifications du process:

* Tout ou Rien: Servomoteurs Classe A conformes @
la norme EN15714-2 et servomoteurs Classe A+
avec une endurance /durée de vie prolongée.

¢ Positionnement pas ¢ pas: Servomoteurs Classe B
conformes @ la norme EN15714-2 et servomoteurs
Classe B+ avec une endurance /durée de vie
prolongée.

¢ Réqulation: Classe Il qui offre des performances
de fonctionnement supérieures et des criteres
de performance supplémentaires par rapport ala
Classe C de la norme EN15714-2

* Carter en aluminium
e Fixations du couvercle par vis imperdable en inox.

* Type: peinture polyuréthane en standard
Protection:

- Standard: C3 selon ISO 12944

- Option: Ambiance fortement corrosive : C5M
¢ Couleur: RAL 5002 bleu

Autres options sur demande

¢ P67 en standard

¢ P68 (2m/24h pour couple inferieur a 150Nm) en
option

¢ |P68 (5m/72h pour coupel supérieur @ 150MNm) en
option

e Standard: -20 .. +70°C/ -4 .. +158°F

¢ Option basse temp.. -40 .. +70°C / -40 .. +158°F

¢ Option haute temp.: +0 .. +90°C/ +32 .. +194°F

(Haute T°C non disponible avec controle électrique)

1g (9.8 m/s?) @ 10-500 Hz. (Pour des niveaux de vibration
supérieurs, contacter notre service commercial)

¢ Moteur asynchrone mono ou triphasé de conception
TENV (totalement clos, non ventilé), isolation classe
F avec protection thermique intégrée contre les
surcharges.

¢ Moteur @ courant continu TENV a 2 cdbles de
branchement disponible pour certaines références.

 Tout ou Rien (conforme @ la norme EN15714-2
Classe A) & Positionnement pas a pas (conforme @
la norme EN15714-¢2 Classe B): facteur de marche
S4-30% jusqu'a 360 démarrages par heure en pic
de fonctionnement

¢ Réqulation Classe Il (conforme & la norme
EM5714-2 Classe C): facteur de marche S4-50%
jusqu'a 1200 démarrages par heure en pic de
fonctionnement

Y 4
N\
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Gear design
Chaine cinématique

Manual emergency
operation
Commande manuelle

MECHANICAL SPECIFICATION

Output flange
Bride de sortie

Lubrication
Lubrification

Power supply
Alimentation électrique

Terminal compartment
Connexions électriques

Fuse protection
Protection fusible

ELECTRICAL SPECIFICATION

Conduit entries
Entrées de cables

Travel limit systems
Position

Torque limiting system
Couple

POSITION & TORQUE SENSORS

e argely sized worm & quadrant gear type
e Planetary system for torque>150Nm
* The gears are mechanically self-locking

Handwheel which does not rotate during motor

operation.

» Automatic switch between manual and electrical
operation (exept SQ4 to 15) without clutch release
lever.

* Maximum rim force to apply conform to EN 12570

* Manual controls gear (turns for S0° travel):
SQ4/6:20tr, SO15:9tr, SQ20/25: 12tr, SO60/80:8tr,
SQ100 and over: 12 or more

Actuator flanges comply with ISO 5211,

The actuators are lubricated for the product lifetime
and do not require any special maintenance.

Actuators can operate on @ wide variety of power
supplies:

e single-phase or 3-phase, DC,

e Up to 690 V (depending on version),

* 50 or 60 Hz

* SWITCH : All control elements are directly
connected to screw type terminals according to
enclosed wiring diagram.

¢ INTEGRAL+ : Ring tongue terminals inside control
box

e Internal earth ground rod.

INTEGRAL+:

3 fuses :

- FUT : transformer primary fuse 6,3 x 32mm -
0,5A-500V

- FU2 : transformer secondary fuse 5 x 20mm - 0,5A

- FU3 : transformer tertiary fuse 5 x 20mm - 0,05A

SWITCH:

e 2 x M0

* 3M20 (as an option for SO4-S015)

* 1xM25 + 2xM20 (as an option over SQ20)
INTEGRAL+ :

* 3 x M0

* 2 xM20 + 2 xM25 (as an option)

With INTEGRALBUS option

e 3xM20+2xMl6

e (or 4xM16 for bus redundant)

e [imit swiches actuated by adjutable camblock.

¢ 4 SPDT suwitches as standard (2 for open position
and 2 for close position) ; 250VAC-16A/ 48VDC-
2.5A (resistive load)

* Torque: dynamometer measurment transmitted torque
(over 150Nm)

e The torque limit switches give a short duration signal

* The torque limiting system is calibrated at the factory
to the torque setting selected by the customer.

e 2 contacts as standard (1 in opening and 1 in closing);
SPDT ; 250VAC-16Amax (resistive load)

* Rjustable torque from 40 to 100% of max torque

e \/is sans fin et secteur denté largement \
dimensionnés

e Systéme @ planétaire et satellites sur
couples>150Nm

« Chaine cinématique mécaniquement irréversible

\olant ne tournant pas lors du fonctionnement du

moteur.

¢ Passage d'un mode a I'autre (manuel - électrique)
automatique (hors SQ4 a 15) sans levier de
débrayage.

e Force a appliquer conforme @ la norme EN 12570

¢ Mécanique commande manuelle: (tours pour une
manoeuvre de 30°): SQ4/6:20tr, SO15:9tr, SQ20/25:
12tr, SO60/80:8tr, SQ100 et supérieur: 12 ou plus

Les brides sont conformes a la norme SO 5211.

Les servomoteurs sont lubrifiés pour toute la
durée de vie du produit et ne requierent aucune
maintenance spécifique.

Les servomoteurs acceptent une trés large gamme
d'alimentations :

e monophasé ou triphasé, courant continu,

e jusqu'a 690 Volts suivant version,

* 50 ou 60 Hz

¢ SWITCH : Tous les éléments sont connectés
directement a des borniers @ vis suivant le schéma
de cablage fourni

¢ INTEGRAL+ : Par cosses a oeillet dans
le boitier de commande

* Bornes masse interne et externe

INTEGRAL+:

3 fusibles :

- FUT : Fusible primaire de transformateur 6,3 x 32
mm-0,5A-500V

- FU2 : Fusible secondaire de transformateur 5 x 20
mm-05A

- FU3 : Fusible tertiaire de transformateur 5 x 20
mm - 0,05 A

SWITCH:

e 2 xM20

* 3M20 (en option pour SO4-S015)

e IxM25 + 2xM20 (en option @ partir SO20)
INTEGRAL+:

* 3 xM20

e 2 xM20 + 2 x M25 (en option)

Avec option INTEGRALBUS

e 3xM20+2xMI6

* (ou 4xM16 pour bus redondant)

« Contacts de fin de course actionnés par bloc de
cames ajustables

¢ 4 contacts SPDT en standard (2 en ouverture et 2
en fermeture) ; 250VCA-16A/48VCC-2.5A (charge
résistive)

¢ Couple : balance dynamométrique mesurant le
couple transmis (a partir de 150Nm).

e ['action n'est pas maintenue apres 'arrét du moteur

e [ e systeme limiteur d'effort est calibré en usine au
couple chaisi par le client

e 2 contacts SPDT en standard (1 en ouverture et 1
en fermeture) ; 250VCA-16Amax. (charge résistive)

« Couple reglable de 40 a 100% du couple maximum

Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - wwuw.bernardcontrols.com §
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Control
Contrdle

Visual position
indication
Indicateur de position

Controls Location
Boitier de commande

Double sealing
protection
Double-étanchéité

Power circuit
Circuit d'alimentation

Signal relay
Relais de signalisation

CONTROL

Fault relay
Relais défaut

Controle
Positionnement pas
a pas & Régulation
(Option)
Inching/Positioning
& Modulating control
(option)

Transmitter (option)
Transmetteur (option)

INTEGRAL+:

e |solated by opto-couplers

e \/oltage: 10 to 250 V DC/AC

e Current: 10 mA at 24V

 Dry contacts (uses INTEGRAL+ auxillary 24 VDC
supply)

* Minimum pulse duration; 100ms

 Time of rotational direction’s change: 50ms (default
value) or 200ms

A dial tupe window provides continuous position
indication.

INTEGRAL+:

As standard, the INTEGRAL+ controls are integrated

to the actuator.

- As an option, controls can be mounted in a
separated box. (Max distance between actuator and
controls = 50m).

INTEGRAL+:

Protection of the electronics: the control compartment
of the actuator is fully isolated from the wiring
compartment

Motor reversing starters (electromechanical controls
for On-Off Class A / Inching-Positioning Class B /
Modulating Class Il)

INTEGRAL+:

e 4 relays: each information can be freely selected
among a total of 10 available information

» Contact configuration: normally open or normally
closed

* Minimum current 10mA at 5V

* Maximum current 5A at 250V AC or 5A at 30VDC
(resistive load)

Additional 3 relay boards as an option.

INTEGRAL+:

¢ SPDT monostable relay, in fault position when not
supplied.

e Minimum current 10mA at 5V

e Maximum current 5A at 250VAC or 5A at 30VDC
(resistive load)

POSIGAM+:

Signal configurations (with integrated analogue

output):

e Standard input signal: 4-20 mA - output signal:
4-20mA

* |nput signal: 0-20 mA - output signal: 0-20 mA

e Input signal: 0-10 V - output signal: 0-20 mA

Analogue Input:

- in current: impedance of 260 Ohms

- In voltage: impedance of 10 kOhms

Analogue Output:

- In current; maximum acceptable load of 350 Ohm,

self-supply

SWITCH & INTEGRAL+:

* «TAM» position transmitter; 4-20 mA or 0-20 mA

* Power supply and maximum load acceptable;

-12 /150 Ohms

- 24V /750 Ohms

-32 /1050 Ohms

* |solated from Inching/Positioning & Modulating control

INTEGRAL+: )

* Entrées isolée pour opto-coupleurs

e Tension: 10 0 250 V DC/AC

e Courant : 10 mA @ 24V)

e Par contacts secs (utilise I'alimentation 24 VDC
interne de I'NTEGRAL+)

e Durée minimum de l'impulsion: 100ms

e Temps mort en cas de changement de sens de
rotation: 50ms ou 200ms

Un cadran indique la position en continu.

INTEGRAL+:

En standard, le contréle INTEGRAL+ est intégré au

servomoteur.

- En option, il est possible de proposer un boitier
de commande séparé (distance maximum du
servomoteur ;: 50m).

INTEGRAL+:

Pour protéger I'électronique, la partie controle
du servomoteur est completement isolée du
compartiment de connexion

Commande du moteur par contacteurs inverseurs
(électromécanique pour Tout ou Rien Classe A /
Positionnement: Classe B /Réqulation Classe ll)

INTEGRAL+:

* 4 relais: quatre informations peuvent étre
sélecionnées parmi le 10 informations disponibles.

 Configuration du contact : normalement ouvert ou
normalement fermé.

e Courant minimum 10 mA a5V

e Courant maximum:5A a 250 VCRou 5A ¢ 30
V/CA (charge résistive)

* Carte additionnelle a 3 relais en option

INTEGRAL+:

* Relais monostable SPDT, relais en position défaut
lorsqu'il est non alimenté

e Courant minimum: 10 mA a5V

e Courant maximum:5A a 250 VCAou 5A ¢ 30
VCC max. (charge resistive)

POSIGAM+ :

Configurations de signal (avec sortie analogique

intégrée) :

e Signal d'entrée standard : 4-20 mA - Signal de sortie :
4-20mA

e Signal d'entrée : 0-20 mA - Signal de sortie : 0-20 mA

* Signal d'entrée : 0-10 V - Signal de sortie : 0-20 mA

Entrée analogique :

- en courant : impédance de 260 Ohms

- en tension : impédance de 10 kOhms

Sortie analogique :

- en courant : charge maximum acceptable de 350

Ohms, auto-alimenté

SWITCH & INTEGRAL+
e Transmetteur de position «TAM» : 4-20 mA ou
0-20 mA
* Alimentation et charge maximum autorisé:
-12VV /150 Ohms
- 24V /750 Ohms
- 32 V/1050 Ohms
* Isolé de la commande de Positionnement & Régu\oticy

N\
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(m Settings INTEGRAL+: INTEGRAL+: \
E Réglages Set with jumpers Paramétré par cavaliers
'_
[ - . PN L
a '(.Zgz?rlnsuentg:sglsocales Local/Off/Remote selector is padlockable Eg(ljicggg Local/Off/Remote peut €tre consigne par
SQ actuators comply with: Les servomoteurs SQ sont conformes @ :
) e directive 2004/108/EC Electromagnetic e |a directive 2004/108/EC Compatibilité
g compatibility électromagnétique
-9 . . * directive 2006/95/EC Low voltage * |a directive 2006/95/EC Basse tension
e 2 Sti,rr:cptlil\(l]::e WIEHES * the following harmonised standards: €N 61000- * Qux normes harmonisées suivantes : Norme
=5 Conformitelous 6-4: Generic emissions standard for industrial générique émission - Environnement industriel EN
°°‘ & directives CE environments; EN 61000-6-2; Generic immunity 61000-6-4 ; Norme générique immunité standard -
‘-Zl- =) standard for industrial environments; Environnement industriel EN 61000-6-2 ; Machines
o £MN 60034-1: Rotating electrical machines; EN électriques tournantes EN 60034-1; Degrés de
= 60529: Degrees of protection provided protection fournis par les enveloppes (code IP) EN
by enclosures (IP ratings code) 60529
Profibus DP (simple or redundant) Profibus DP (simple ou redondant)
* PROFIBUS-DP slave - RS 485 ¢ PROFIBUS-DP esclave - RS 485
w * Baud rate: autodetection « Vitesse de transmission : auto détection
= » Total number of master and slave modules on the * Nombre de maitres et d'esclaves en série : 31 max.
2  Profibus DP (option) same line: 31 max. up to 99 with repeaters (jusqu'a 99 avec des répéteurs)
w * PROFIBUS operability approved by PNO (Profibus e |nter-opérabilité PROFIBUS approuvée par PNO
S Nutzer Organisation) (Profibus Nutzer Organisation)
e External power supply backup * Alimentation externe de secours
Other fieldbus as an option Autres Fieldbus sur demande.
e DPDT limit switches (250VAC-16A max / 48VDC- e Contacts fin de course DPDT (250VAC-16A max /
4Amax) 48VCC-4A)
. . e Extra DPDT limit switches (250VAC-16A max / « Contacts fin de course DPDT supplémentaires.
v OptionSEEy 48VDC-4Amax) (250VAC-16A max / 48VCC-4A)
=] * Single track potentiometer 1 kOhm (other values as | ¢ Potentiometre simple piste 1 kOhm (autres valeurs
g an option). Max 0,3W sur demande). Max 0.3W

r

Option Integral+/
Posigam

e LED indication board (closed, open, power on)
e Additional 3 signaling relays board
e Timer board

e Carte d'indication par LEDs (fermé, ouvert, alimenté)
e Carte de 3 relais de signalisation supplémentaires
e Carte de temporisation

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 85505 Gonesse CEDEX France 'O\ BERNARD®
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1x230V 50Hz On - Off & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Operating Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
Nm s/90° ISO kW rpm
Temps Tout ou | Positionnement Vitesse | Courant | Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90° ISO kw A

45 SQ4 6 FO5/F07 A/A+ - 0,03 1500 06 1 09 24

60 SQ6 6 FO5/F07 A/A+ - 0,03 1500 06 1 09 24

80 SQ10 3 FO5/F07 A/A+ - 01 3000 1.7 3 09 28 0n

90 6 A/A+ - 01 1500 1.2 2 09 24 v
100 35 A/A+ B/B+ 0,02 1500 05 1 09 13 g.
100 60 A/A+ B/B+ 0,02 1500 05 1 09 13 T
150 SQ15 15 FO5/F07 A/A+ - 0,03 1500 06 1 09 24 'I';"
150 25 A/A+ B/B+ 0,03 1500 06 1 09 24 "
200 SQ20 5 FO7/F10 A/A+ - 02 1500 25 4 09 39 o))
250 SQ25 5 FO7/F10 A/A+ - 04 1500 4 9 09 41 ‘d
300 10 A/A+ - 01 750 18 3 095 27 o
250 30 A/A+ B/B+ 0,03 1500 06 1 09 24 Y
250 50 A/A+ B/B+ 0,03 1500 06 1 09 24 o
600 SQ60 30 F10/F07 A/A+ B/B+ 0,06 1500 12 2 09 24 o
600 60 A/A+ B/B+ 004 750 1 1 09 19 =~
800 SQ80 30 F12 A/A+ - 015 1500 2 3 09 36 wn
800 60 A/A+ - 01 750 18 3 0,95 27 8
1000 SQ100 15 F12/(F14) A/A+ - 04 3000 3,5 10 0,99 50 cC
1000 20 A/A+ - 04 3000 3,5 10 0,99 50 O
1000 30 A/A+ B/B+ 0.2 1500 25 4 09 39 E
1000 45 A/A+ B/B+ 015 1500 3 09 36 [—
1000 80 A/A+ B/B+ 0,06 1500 12 2 09 24 (@]
1000 155 A/A+ B/B+ 0,04 750 1 1 09 19 u|=
1000 SQ120 30 F12/(F14) A/A+ B/B+ 0.2 1500 25 4 09 39 ()]
1200 60 A/A+ B/B+ 0,06 1500 12 2 09 24 n—
2500 SQ250 35 F16/(F14) A/A+ - 04 3000 35 10 0,99 50
2500 50 A/A+ - 04 3000 35 10 0,99 50
2500 70 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41
2500 105 A/A+ - 015 1500 2 3 09 36
2500 185 A/AR+ - 0,06 1500 1.2 2 09 24
4000 SQ400 65 F16 A/A+ - 04 3000 35 10 099 50
4000 90 A/A+ - 04 3000 35 10 099 50
4000 125 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41
4000 185 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41
5800 SQ600 90 F16 A/A+ - 04 3000 35 10 0,99 50
5800 125 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41 9
5800 185 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41
10000 SQ1000 210 F25 A/A+ - 04 3000 35 10 099 50 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us,

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A O\ BERNARD®
Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com  § 4 CONTROLS



1x115V 60Hz On - OFf & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%
Max Operating Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
Nm s/90°
Temps Tout ou Courant
manceuvre Rien Q démarrage
s/90° i A

45 SQ4 5 FO5/F07 A/AR+ - 0,03 1800 15 2 09 21

60 SQ6 5 FO5/F07 AR+ - 0,03 1800 19 3 09 15
74 100 SQ10 5 FO5/F07 A/AR+ - 0] 1800 2,2 4 09 35
g 100 30 FO5/F07 A/AR+ B/B+ 0,02 1800 11 2 09 13
o 100 50 A/A+ B/B+ 0,03 1800 13 2 09 22
-; 150 SQ15 13 FO5/F07 A/A+ - 0,03 1800 19 3 09 15
wv 150 21 A/A+ B/B+ 0,03 1800 13 2 09 22
': 200 SQ20 4 FO7/F10 A/A+ - 0.2 1800 4,0 17 09 48
N )] 250 SQ25 4 FO7/F10 A/AR+ - 0,36 1800 6,0 19 09 57
t,' 250 15 A/A+ B/B+ 008 1800 2.2 4 09 35

250 25 A/AR+ B/B+ 0,03 1800 13 2 09 22
=
] 250 40 A/A+ B/B+ 0,03 1800 13 2 09 22
8 600 SQ60 25 F10/F07 A/A+ B/B+ 0,08 1800 2,2 4 09 35

800 SQ80 25 F12 A/A+ - 0.2 1800 4 17 09 48
=~ 1000 SQ100 13 F12/(F14) A/A+ - 0,37 3600 11 37 094 31
3 1000 18 A/A+ - 0,37 3600 il 37 094 31
e} 1000 24 A/AR+ B/B+ 0.¢ 1800 4 17 09 48

1000 37 A/AR+ B/B+ 0. 1800 4 17 09 48
c
(w ) 1000 63 A/A+ B/B+ 0,08 1800 2.2 4 09 35
E 1000 SQ120 25 F12/(F14) A/A+ B/B+ 0.2 1800 4 17 09 48
[ . 1200 50 A/A+ B/B+ 0,08 1800 2.2 4 09 35
e 2500 SQ250 30 FI6/(F14)  AA+ . 037 3600 11 37 0,94 31
[ 2500 42 A/A+ - 0,37 3600 11 37 094 31
dJ 2500 58 A/A+ B/B+ 0.2 1800 4 17 09 48
n— 2500 88 A/A+ - 0.2 1800 4 17 09 48

2500 150 A/A+ - 0,08 1800 2.2 4 09 35

4000 SQ400 53 F16 A/A+ - 0,37 3600 " 37 094 31

4000 78 A/A+ - 0,37 3600 n 37 094 31

4000 105 A/A+ B/B+ 0.2 1800 4 17 09 48

4000 155 A/A+ B/B+ 0.2 1800 4 17 09 48

5800 SQ600 80 F25 A/A+ - 0,37 3600 11 37 0,94 31

4900 105 A/A+ B/B+ 0,36 1800 6 19 09 57

@OOO SQ1000 180 F25 A/AR+ - 037 3600 11 37 094 31 J

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x400V 50Hz On - OfFf & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Operating | Flange On - OfF Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
Nm s/90° ISO kW rpm
Temps Bride Tout ou | Positionnement | Puissance| Vitesse | Courant | Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90° ISO kw A

60 SQ6 6 FO5 / FO7 A/AR+ - 0,06 1500 03 1 082 61
80 SQ10 3 FO5/ FO7 A/AR+ - 014 3000 0.7 3 079 63
100 6 A/AR+ - 0, 1500 06 1 055 43 n
100 35 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 1 05 29 a
100 60 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 1 05 29 g.
150 SQ15 15 FO5 / FO7 A/A+ - 0,03 1500 03 1 05 29 - —
150 25 A/AR+ B/B+ 003 1500 03 1 05 29 ﬁ
200 S020 5 FO7/ F10 A/A+ - 0, 1500 06 1 0,55 43 "
250 S025 5 FO7/ F10 A/AR+ - 015 1500 0,7 2 053 58 o))
300 10 A/AR+ - 0,1 750 12 2 033 37 ‘d
250 30 A/AR+ B/B+ 003 1500 03 1 05 29 (=]
250 50 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 1 05 29 ]
600 SQ60 15 FO7 / F10 A/A+ B/B+ 014 3000 0,7 3 0,79 63 o
600 30 A/A+ B/B+ 0,06 1500 03 1 082 61 A
600 60 A/A+ B/B+ 0,06 750 06 1 05 29 =~
800 S080 30 F12 A/A+ - 0,10 1500 06 1 055 43 4
800 60 A/A+ - 0,06 750 06 1 05 29 8
1000 SQ100 15 F12/(F14) A/R+ - 014 3000 0.7 3 079 63 cC
1000 20 A/AR+ - 014 3000 0.7 3 079 63 (w)
1000 30 A/A+ B/B+ 01 1500 06 1 0,55 43 E
1000 45 A/A+ B/B+ 01 1500 06 1 0,55 43 [ —
1000 80 A/A+ B/B+ 0,06 1500 03 1 082 61 o
1000 155 A/AR+ B/B+ 0,06 750 06 1 05 29 l.I:
1000 SQ120 30 F12/(F14) A/AR+ B/B+ 0] 1500 06 1 055 43 (V)
1200 60 A/AR+ B/B+ 0,06 1500 03 1 082 61 (a

2500 SQ250 15 F16/(F14) A/AR+ - 05 3000 16 5 09 53

2500 35 A/AR+ - 014 3000 07 3 079 63

2500 50 A/A+ B/B+ 014 3000 0,7 3 0,79 63

2500 70 A/A+ B/B+ 01 1500 06 1 0,55 43

2500 105 A/AR+ - 0/ 1500 06 1 0,55 43

2500 185 A/A+ - 0,06 1500 03 1 082 61

4000 SQ400 25 F16 A/A+ - 05 3000 16 5 09 53

4000 65 A/AR+ B/B+ 014 3000 0.7 3 079 63

4000 S0 A/AR+ B/B+ 014 3000 0.7 3 079 63

4000 125 A/AR+ B/B+ 0/ 1500 06 1 055 43

4000 185 A/A+ B/B+ 0,10 1500 06 1 0,55 43 1 1

5800 SQ600 60 F25 A/A+ B/B+ 05 3000 16 5 09 53

5800 90 A/A+ B/B+ 014 3000 07 3 079 63

5800 125 A/A+ B/B+ 04 1500 1] 5 07 70

5800 185 A/A+ B/B+ 0.1 1500 06 1 0,55 43

10000 SQ1000 90 F25 A/AR+ B/B+ 05 3000 16 5 09 53

@OOO 210 A/AR+ B/B+ 014 3000 07 3 079 63 )

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x460V 60Hz On - Off & Inching/Positioning
$4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Operating | Flange On - Off Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
s/90° ISO kW rpm
Temps Bride Tout ou Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90° ISO A
60 S06 5 FO5/ FO7 A/A+ - 0,07 1800 0,29 0,76 082 61
80 SQ10 3 FO5/ FO7 A/A+ - 015 3600 067 2,7 0,79 63
wn 100 5 A/A+ - on 1800 057 11 0,55 43
@ 100 30 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 048 05 29
8. 100 50 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 048 05 29
o — 150 SQ15 13 FO5 / FO7 A/A+ - 0,03 1800 0,29 048 05 29
ﬁ 150 21 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 048 05 29
': 200 SQ20 4 FO7 / F10 A/A+ - 0/ 1800 057 11 055 43
N )] 250 SQ25 4 FO7 / F10 A/A+ - 0.2 1800 067 2 053 58
‘d 300 8 A/A+ - on 900 11 19 033 37
(w] 250 25 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 048 05 29
oy 250 40 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 048 05 29
o 600 SQ60 25 F10/ FO7 A/A+ B/B+ 0,07 1800 0,29 0,76 082 61
o 600 50 A/A+ B/B+ 0,07 900 057 0,86 05 29
=~ 800 SQ80 25 F12 A/A+ - on 1800 057 11 055 43
4 800 50 A/A+ - 0,07 900 057 0,86 05 29
8 1000 SQ100 13 F12/(F14) A/A+ - 015 3600 067 2,7 0,79 63
cC 1000 18 A/A+ - 015 3600 067 2,7 0,79 63
(w ) 1000 24 A/A+ B/B+ on 1800 057 11 0,55 43
E 1000 37 A/A+ B/B+ on 1800 057 11 0,55 43
[ . 1000 63 A/A+ B/B+ 0,07 1800 0,29 08 082 61
l.le 1000 130 A/A+ B/B+ 0,07 900 057 09 05 29
[ 1000 SQ120 25 F12/(F14) A/A+ B/B+ on 1800 0,57 11 055 43
()] 1200 50 A/A+ B/B+ 0,07 1800 0,9 08 082 61
n— 2500 SQ250 13 F16/(F14) A/AR+ - 055 3600 15 48 09 53
2500 30 A/AR+ - 015 3600 067 2,7 0,79 63
2500 42 A/A+ B/B+ 015 3600 067 2,7 079 63
2500 58 A/A+ B/B+ on 1800 057 11 055 43
2500 88 A/A+ - on 1800 057 11 0,55 43
2500 150 A/A+ - 0,07 1800 0,29 0,76 082 61
4000 SQ400 20 F16 A/AR+ - 055 3600 15 4.8 09 53
4000 53 A/A+ B/B+ 015 3600 067 27 0,79 63
4000 78 A/A+ B/B+ 015 3600 067 2,7 0,79 63
4000 105 A/A+ B/B+ on 1800 0,57 11 0,55 43
4000 155 A/A+ B/B+ on 1800 057 11 0,55 43
1 2 5800 SQ600 50 F25 A/A+ B/B+ 0,55 3600 15 48 09 53
5800 80 A/A+ B/B+ 055 3600 15 48 09 53
5800 105 A/A+ B/B+ 041 1800 1 4.8 07 70
5800 155 A/A+ B/B+ 017 1800 067 2 053 58
10000 SQ1000 80 F25 A/A+ B/B+ 055 3600 15 4.8 09 53
10000 180 A/A+ B/B+ 015 3600 067 2,7 0,79 63 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x440V 50Hz On - Off & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Operating | Flange On - Off Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
Nm s/90° ISO kW rpm
Temps Bride Tout ou Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90° ISO A

45 S04 6 FO5/ FO7 A/A+ - 0,02 1500 0,6 0,35 09 14

50 SQ6 6 FO5 / FO7 A/A+ - 0,02 1500 0,26 0,35 09 14

80 SQ10 3 FO5 / FO7 A/A+ - on 3000 052 19 0,74 63 wn
100 35 A/A+ B/B+ 0,02 1500 0,26 0,35 09 14 @
100 60 A/A+ B/B+ 0,02 1500 0,26 0,35 09 14 g.
150 SQ15 15 FO5 / FO7 A/A+ - 0,02 1500 0,26 035 09 14 -
150 25 A/A+ B/B+ 0,02 1500 0,26 0,35 09 14 ﬁ
200 SQ20 5 FO7 / F10 A/A+ - 012 1500 0,52 15 05 58 ':
250 SQ25 5 FO7 / F10 A/A+ - 0,24 1500 063 28 0,69 70 o))
250 30 A/A+ B/B+ 0,02 1500 0,26 0,35 09 14 ‘d
250 50 A/A+ B/B+ 0,02 1500 026 035 09 14 (w]
800 SQ80 30 F12 A/A+ - 012 1500 052 15 05 58 o
900 SQ100 15 F12/(F14) A/A+ - 0N 3000 052 19 0,74 63 o
1000 20 A/A+ - 0 3000 052 19 0,74 63 o
1000 30 A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58 =~
850 80 A/A+ B/B+ 0,02 1500 0,26 0,35 09 14 4
1000 SQ120 30 F12/(F14) A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58 8
2300 SQ250 15 F16/(F14) A/A+ - 0,39 3000 11 35 089 86 cC
2250 35 A/A+ - 0 3000 052 19 0,74 63 (w )
2500 50 A/A+ - on 3000 052 19 0,74 63 E
2500 70 A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58 [ -
2100 185 A/A+ - 002 1500 0,26 0,35 09 14 o
3600 SQ400 25 F16 A/A+ - 0,39 3000 1] 35 0,89 86 u|=
3700 65 A/A+ - on 3000 052 19 0,74 63 ()]
4000 90 A/A+ - 011 3000 052 19 0,74 63 n—
4000 125 A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58
4000 185 A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58
5800 SQ600 60 F25 A/A+ - 039 3000 1] 35 089 86
5800 90 A/A+ - 039 3000 1] 35 089 86
5800 125 A/A+ B/B+ 037 1500 10 4,5 0,69 70
5800 185 A/A+ B/B+ 012 1500 052 15 05 58
8000 SQ1000 90 F25 A/A+ - 0,39 3000 11 35 0,89 86

@OOO 210 A/A+ - 011 3000 0,52 19 0,74 63 )

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x500V 50Hz On - Off & Inching/Positioning
$4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Operating | Flange On - Off Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
s/90° ISO kW rpm
Temps Bride Tout ou Courant
manceuvre Rien démarrage
s/90° ISO A
45 S04 6 FO5/ FO7 A/A+ - 0,03 1500 03 04 09 14
60 SQ6 6 FO5 / FO7 A/A+ - 0,03 1500 03 04 09 14
wn 100 SQ10 35 FO5 / FO7 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
g 100 60 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
o 150 SQ15 15 FO5 / FO7 A/A+ - 0,03 1500 03 04 09 14
-; 150 25 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
wv 200 SQ20 5 FO7 / F10 A/A+ - 015 1500 06 1.7 05 58
': 250 SQ25 5 FO7 / F10 A/A+ - 015 1500 06 1.7 05 58
N )] 220 10 A/A+ - 0,05 750 04 06 045 37
‘d 250 30 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
(w] 250 50 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
oy 430 SQ60 30 F10 / FO7 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
8 600 60 A/A+ B/B+ 0,05 750 04 06 045 37
800 SQ80 30 F12 A/A+ - 015 1500 06 17 05 58
=~ 800 60 A/A+ - 0,05 750 04 06 045 37
3 1000 SQ100 15 F12/(F14) A/A+ - 014 3000 06 2.2 0,74 63
e} 1000 20 A/A+ - 014 3000 06 2.2 0,74 63
cC 1000 30 A/A+ B/B+ 015 1500 06 17 05 58
(w ) 1000 80 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
E 1000 SQ120 30 F12/(F14) A/A+ B/B+ 015 1500 06 17 05 58
[ . 1050 60 A/A+ B/B+ 0,03 1500 03 04 09 14
o 2500 SQ250 15 F16/(F14 A/A+ - 05 3000 13 4,0 089 86
L
[ 2500 35 A/A+ - 014 3000 06 2.2 0,74 63
()] 2500 50 A/A+ - 014 3000 06 2.2 0,74 63
n— 2500 70 A/A+ B/B+ 015 1500 06 17 05 58
2500 185 A/A+ - 0,03 1500 03 04 09 14
4000 SQ400 25 F16 A/A+ - 05 3000 13 4,0 089 86
4000 65 A/A+ - 014 3000 06 22 0,74 63
4000 90 A/A+ - 014 3000 06 2,2 0,74 63
4000 125 A/A+ B/B+ 015 1500 06 17 05 58
4000 185 A/A+ B/B+ 015 1500 06 1.7 05 58
5800 SQ600 60 F25 A/A+ - 0,5 3000 13 4,0 0,89 86
5300 90 A/A+ - 014 3000 06 2.2 0,74 63
5800 125 A/A+ B/B+ 037 1500 088 40 069 70
5800 185 A/A+ B/B+ 015 1500 06 17 05 58
1 4 10000 SQ1000 90 F25 A/A+ - 05 3000 13 4,0 089 86
10000 210 A/A+ - 014 3000 06 2,2 0,74 63 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x575V 60Hz On - Off & Inching/Positioning

Dutg & Mod. Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%
Max Operating Inching / Power | Speed | Current | Current
torque time Positioning rated rated start
s/90°
Temps Tout ou Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90°
60 SQ6 5 FO5/F07 A/A+ - 0,03 1800 0,29 04 09 14
80 SQ10 3 FO5/F07 A/A+ - 015 3600 0,57 2 0,74 63
100 30 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0.9 04 09 14 wn
100 50 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 @
150 SQ15 13 FO5 / FO7 A/A+ - 0,03 1800 0,29 04 09 14 g.
150 21 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 -
200 SQ20 4 FO7/ F10 A/A+ - 017 1800 0,57 16 05 58 ﬁ
250 SQ25 4 FO7 / F10 A/A+ - 0,17 1800 0,57 16 0,5 58 ':
250 25 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 o))
250 40 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 ‘d
400 SQ60 25 F10/ FO7 A/AR+ B/B+ 0,03 1800 0.9 04 09 14 (w]
800 SQ80 25 F12 A/A+ - 017 1800 057 16 05 58 o
1000 SQ100 13 F16/(F14) A/A+ - 015 3600 057 21 0,74 63 o
1000 8 A/A+ - 015 3600 057 21 0,74 63 o
1000 24 A/A+ B/B+ 017 1800 0,57 16 05 58 =~
1000 63 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 w0
510 SQ120 25 F12/(F14) A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 8
1000 50 A/A+ B/B+ 0,03 1800 0,29 04 09 14 cC
2500 SQ250 13 F16/(F14) A/A+ - 055 3600 1.2 38 089 86 (w )
2500 30 A/A+ - 015 3600 057 21 0,74 63 E
2500 42 A/A+ - 015 3600 057 21 0,74 63 [ -
2500 58 A/A+ B/B+ 017 1800 057 16 05 58 o
2500 150 A/A+ - 0,03 1800 0,9 04 09 14 u|=
4000 SQ400 20 F16 A/A+ - 0,55 3600 1.2 38 0,89 86 ()]
4000 53 A/A+ - 015 3600 057 2] 0,74 63 n—
4000 78 A/A+ - 015 3600 057 2] 0,74 63
4000 105 A/A+ B/B+ 017 1800 057 16 05 58
4000 155 A/A+ B/B+ 017 1800 057 16 05 58
5800 SQ600 50 F25 A/A+ - 055 3600 12 38 089 86
5800 105 A/A+ B/B+ 041 1800 084 38 0,69 70
5800 155 A/A+ B/B+ 017 1800 057 16 05 58
9300 SQ1000 80 F25 A/A+ - 0,55 3600 1.2 38 0,89 86
9500 180 A/A+ - 015 3600 057 2] 0,74 63 )

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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24VDC On - Off & Inching/Positioning
$4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Type Operating Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque time Positioning rated rated start
Nm AS[0)¢ ISO kw rpm %
Type Temps Tout ou | Positionnement Vitesse | Courant | Courant
manceuvre Rien pas a pas démarrage
s/90° ISO kW A [0
60 SQ6 9 FO5/F07 A/A+ - 0,06 1500 53 399 1 44
100 SQ10 52 FO5/F07 A/A+ B/B+ 0,06 1500 53 399 1 44
150 SQ15 22 FO5/F07 A/A+ B/B+ 0,06 1500 53 93 1 44
250 SQ25 8 FO7/F10 A/A+ - 0,16 1500 13 40 1 50
250 45 A/A+ B/B+ 0,06 1500 53 93 1 44
600 SQ60 45 F10/F07 A/A+ B/B+ 0,08 1500 6,2 19 1 53
800 SO80 45 F12 A/A+ - 0,08 1500 6.2 19 1 53
1000 SQ100 45 F12/(F14) A/A+ B/B+ 016 1500 13 40 1 50
2500 SQ250 52 F16/(F14) A/A+ - 0,32 3000 41 122 1 33
2500 105 A/A+ B/B+ 0,16 1500 13 40 1 50
4000 SQ400 188 F16 A/A+ B/B+ 0,16 1500 13 40 1 50
@OOO SQ1000 135 F25 A/A+ - 032 3000 41 102 1 33 )

48VDC On - OFf & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification S$4-30% Motor / Moteur S4-30%
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Max Type Operating Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque time Positioning rated rated start
s/90° ISO kw %
Type Temps Positionnement Vitesse | Courant | Courant | Cos |Rendement
manceuvre pas a pas nominal | démarrage
s/90° ISO kW tr/min A [0)
250 SQ25 8 FO7/F10 A/A+ - 0,16 1500 6,7 20 1 50
600 SQ60 45 F10 / FO7 A/A+ B/B+ 0,08 1500 3,7 11 1 45
800 SQ80 45 F12 A/A+ - 0,08 1500 3,7 1 1 45
1000 SQ100 45 F12/(F14) A/A+ B/B+ 0,16 1500 6,7 20 1 50
2500 SQ250 5¢ F16/(F14) A/A+ - 0,32 3000 20 61 1 33
2500 105 A/A+ B/B+ 016 1500 6,7 20 1 50
4000 SQ400 188 F16 A/AR+ B/B+ 016 1500 6,7 20 1 50
@OOO SQ1000 135 F25 A/A+ - 032 3000 20 61 1 33 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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1x230V 50Hz Modulating

DU A, $4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Max | Operating Operating Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
s/90° kW rpm A A
Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
nominal | démarrage %
ISO tr/min A A
100 60 SQ10 35 FO5/F07 Il 0,02 1500 0,5 1 09 13
100 60 60 Il 0,02 1500 0,5 1 09 13
150 80 SQ15 25 FO5/F07 Il 0,03 1500 06 1 09 24
250 140 SQ25 30 FO7/F10 Il 0,03 1500 06 1 09 24
250 140 50 Il 0,03 1500 06 1 09 24
600 250 SQ60 30 F10/F07 Il 0,06 1500 1.2 2 09 24
600 250 60 Il 0,04 750 1 1 09 19
1000 500 SQ100 30 F12/(F14) Il 0.2 1500 25 4 09 39
1000 600 45 Il 0,15 1500 2 3 09 36
1000 600 80 Il 0,06 1500 1.2 2 09 24
1000 600 SQ120 30 F12/(F14) Il 0. 1500 25 4 09 39
1200 600 60 Il 0,06 1500 1.2 2 09 24
2500 1200 SQ250 70 F16/(F14) Il 04 1500 4 9 09 41
QOOO 2000 SQ400 125 F16 Il 04 1500 4 9 09 41 )

1x115V 60Hz Modulating

DI Gl $4-50% Motor / Moteur S4-50%

Classification
Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque time rated rated start

s/90° ISO kW rpm
Bride Régulation  |Puissance]| Vitesse | Courant | Courant Rendement
démarrage %
ISO kW A
Il

100 60 SQ10 30 FO5/F07 002 1800 1] 2 09 13
100 60 50 Il 003 1800 13 2 09 22
150 80 SQ15 21 FO5/F07 M1l 003 1800 13 2 09 22
250 140 SQ25 25 FO7/F10 M1l 003 1800 13 2 09 22
250 140 40 M1l 003 1800 13 2 09 22
600 250 SQ60 25 F10/F07 M1l 008 1800 2.2 4 09 35
1000 500 SQ100 24 M1l 0.2 1800 4 17 09 48
1000 600 37 F12/(F14) Il 02 1800 4 17 09 48
1000 600 63 Il 0,08 1800 2.2 4 09 35
1000 600 SQ120 25 Il 02 1800 4 17 09 48
1200 600 50 F12/(F14) M1l 0,08 1800 2.2 4 09 35
2500 1200 SQ250 58 M1l 0.2 1800 4 17 09 48
QOOO 2000 SQ400 105 F16/(F14) M1l 0.2 1800 4 17 09 48 )

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x400V 50Hz Modulating

S el S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
s/90° A A %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
nominal | démarrage %
tr/min A A

100 60 SQ10 35 FO5/F07 003 1500 03 1 05 29

0n 100 60 60 Il 003 1500 03 1 05 29

v 150 80 SQ15 25 FO5/F07 Il 003 1500 03 1 05 29

= 250 140 SQ25 30 FO7/F10 Il 003 1500 03 1 05 29

.g 250 140 50 Il 003 1500 03 1 05 29
1;; 600 250 SO60 30 F10/F07 M1l 0,06 1500 03 1 082 61
— 600 250 60 M1l 0,06 750 06 1 05 29
) 1000 500 SQ100 30 F12/(F14) MMl 01 1500 06 1 0,55 43
ot 1000 500 45 M1l 01 1500 06 1 0,55 43
g 1000 500 80 il 0,06 1500 03 1 082 61

(= 1000 500 155 Il 0,06 750 06 1 05 29

o 1000 600 SQ120 30 F12/(F14) Il 01 1500 06 1 055 43

o 1200 600 60 Il 0,06 1500 03 1 082 61
=~ 2500 1250 SQ250 50 F16/(F14) I 014 3000 07 3 079 63
n 2500 1250 70 Il 01 1500 06 1 0,55 43

8 4000 2000 SQ400 65 F16 Il 014 3000 07 3 0,79 63

(- 4000 2000 90 M1l 014 3000 07 3 079 63

(] 4000 2000 125 Il 01 1500 06 1 055 43

E 4000 2000 185 M1l 01 1500 06 1 0,55 43

(- 5800 2900 SQ600 60 F25 I 05 3000 16 5 09 53

o 5800 2900 90 Il 014 3000 07 3 079 63

U: 5800 2900 125 Il 037 1500 11 5 0,7 70
Q 5800 2900 185 M1l 0/ 1500 06 1 0,55 43

o 10000 5000 SQ1000 90 F25 Il 05 3000 16 5 09 53

@OOO 5000 210 Il 014 3000 07 3 079 63 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x460V 60Hz Modulating

auEion S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
AS[0)¢ %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse Couront Courant Rendement
démarrage %
tr/min A

100 60 SQ10 30 FO5/F07 003 1800 0.29 048 05 29

100 60 50 Il 003 1800 0.9 048 05 29 (7]
150 80 SQ15 21 FO5/F07 Il 003 1800 0,29 048 05 29 v
250 140 SQ25 25 FO7/F10 Il 003 1800 029 048 05 29 =
250 140 40 Il 003 1800 0.9 048 05 29 .g
600 250 SQ60 25 F10/F07 M1l 007 1800 0.29 0,76 08¢ 61 ﬁ
600 250 50 M1l 007 900 057 0,86 05 29 —
1000 500 SQ100 24 F12/(F14) M1l on 1800 057 11 055 43 @
1000 500 37 MMl on 1800 057 11 055 43 )
1000 500 63 Il 007 1800 0.9 08 082 61 g
1000 500 130 Il 007 900 057 09 05 29 (™
1000 600 SQ120 25 F12/(F14) Il on 1800 057 11 055 43 o
1200 600 50 Il 007 1800 0.9 08 082 61 o
2500 1250 SQ250 42 F16/(F14) Il 015 3600 067 2.7 079 63 =~
2500 1250 58 Il on 1800 057 11 0,55 43 0n
4000 2000 SQ400 53 F16 Il 015 3600 067 2,7 0,79 63 8
4000 2000 78 I 015 3600 067 2.7 079 63 (-
4000 2000 105 M1l on 1800 057 11 055 43 (w ]
4000 2000 155 Il 011 1800 057 11 0,55 43 E
5800 2900 SQ600 50 F25 I 0,55 3600 15 48 09 53 -
5800 2900 80 Il 0,55 3600 15 48 09 53 o
5800 2900 105 I 041 1800 1 48 0,7 70 l.I‘:
5800 2900 155 Il 017 1800 067 2 053 58 Q
10000 5000 SQ1000 80 F25 Il 0,55 3600 15 48 09 53 (a

@OOO 5000 180 Il 015 3600 067 2.7 079 63 )

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x440V 50Hz Modulating

IR $4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
s/90° ISO kW rpm %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
démarrage %
ISO kw
Il

100 60 SQ10 35 FO5/F07 002 1500 0.6 035 09 14
0 100 60 60 1l 002 1500 026 035 09 14
v 150 80 SQ15 25 FO5/F07 1 002 1500 026 035 09 14
=) 250 140 SQ25 30 FO7/F10 1 002 1500 026 035 09 14
.E' 250 140 50 1 002 1500 026 035 09 14
1;; 330 138 SQ60 30 F10/F07 1] 0,02 1500 0,26 035 09 14
e 1000 500 SQ100 30 F12/(F14) I 012 1500 052 15 05 58
@ 470 235 45 I 002 1500 0.6 035 09 14
ot 850 425 80 Il 002 1500 026 035 09 14
8 1000 600 SQ120 30 F12/(F14) 1] 012 1500 0,52 15 05 58
et 2500 1250 SQ250 70 F16/(F14) Il 012 1500 0,52 15 05 58
O 4000 2000 SQ400 125 F16 Il 012 1500 052 15 05 58
O 4000 2000 185 Il 012 1500 052 15 05 58
=~ 5800 2900 SQ600 125 F25 Il 037 1500 10 45 069 70
0n 5800 2900 185 Il 012 1500 052 15 05 58
wo\G y,
O
C
-
E 3x500V 50Hz  Modulating
o
l.I: 54-50% Motor / Moteur S4-50%
assification
[«
o

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
Nm Nm s/90° ISO kW rpm %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
démarrage %
ISO kw A
Il

100 60 SQ10 35 FO5/F07 003 1500 03 04 09 14
100 60 60 Il 003 1500 03 04 09 14
150 80 SQ15 25 FO5/F07 M1l 003 1500 03 04 09 14
250 140 S025 30 FO7/F10 Il 003 1500 03 04 09 14
250 140 50 M1l 003 1500 03 04 095 14
20 430 179 SO60 30 F10/F07 MMl 003 1500 03 04 09 14
600 250 60 M1l 0,05 750 04 064 045 37
1000 500 SQ100 30 F12/(F14) Il 015 1500 06 1,7 05 58
600 300 45 Il 003 1500 03 04 09 14
1000 500 80 Il 0,03 1500 03 04 09 14
1000 600 SQ120 30 F12/(F14) Il 015 1500 06 1.7 05 58
1050 525 60 I 003 1500 03 04 09 14
2500 1250 SQ250 70 F16/(F14) I 0,15 1500 06 1.7 05 58
4000 2000 SQ400 125 F16 Il 015 1500 06 1.7 05 58
4000 2000 185 F25 Il 0,15 1500 06 1.7 05 58
5800 2900 SQ600 125 Il 037 1500 088 4 069 70
QBOO 2900 185 Il 015 1500 06 17 05 58 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x575V 60Hz Modulating

S el S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
s/90° ISO kW rpm A
Temps Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
manceuvre nominal | démarrage
s/90° ISO kw tr/min A A

100 60 SQ10 30 FO5/F07 Il 003 1800 0,29 038 09 14
100 60 50 M1l 0,03 1800 029 038 09 14 v
150 80 SQ15 21 FO5/F07 M1l 0,03 1800 029 038 09 14 L
250 140 SQ25 25 FO7/F10 M1l 0,03 1800 029 038 09 14 =)
250 140 40 Il 0,03 1800 029 0,38 09 14 .g
400 167 SQ60 25 F10/F07 M1l 0,03 1800 029 0,38 09 14 'l';"
1000 500 SQ100 24 F12/(F14) Il 017 1800 057 16 05 58 -
550 275 37 Il 003 1800 0,29 038 09 14 YJ)
1000 500 63 Il 003 1800 0,29 038 09 14 )
510 306 SQ120 25 F12/(F14) 1l 003 1800 0,29 038 09 14 g
1000 500 50 1l 0,03 1800 0.9 038 09 14 v
2500 1250 SQ250 58 F16/(F14) 1l 017 1800 057 16 05 58 o
4000 2000 SQ400 105 F16 1l 017 1800 057 16 05 58 o
4000 2000 155 1l 017 1800 057 16 05 58 ~
5800 2900 SQ600 105 F25 Il 047 1800 084 3,80 07 70 0n
QBOO 2900 155 1l 017 1800 057 16 05 58 ) 8
c
24VDC  Modulating =
Duty & Mod. , , =
Classification S4-50% Motor / Moteur S4-50% 8
Max | Operating Operating Power | Speed | Current | Current Efficiency |C-J
torque | torque time rated rated start o
Nm Nm s/90° (0] kW rpm %

IS
Temps Bride Régulation  [Puissance| Vitesse | Courant | Courant
manceuvre nominal | démarrage
s/90° ISO kw tr/min A

¢
100 60 SQ10 52 FO5/F07 Il 0,06 1500 53 10 ] 44
250 140 SQ25 45 FO7/F10 Il 0,06 1500 53 10 1 44
600 250 SQ60 45 F10/F07 Il 0,08 1500 6.2 19 1 53
1000 500 SQ100 45 F12/(F14) M1l 0,16 1500 13 40 1 50
2500 1250 SQ250 105 F16/(F14) Il 0,16 1500 13 40 ] 50
4000 2000 SQ400 188 F16 Il 0,16 1500 13 40 1 50

48 DC Modulating

Dutyﬁ qu. S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

Type Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current
time rated rated start
s/90° ISO kW rpm

Type Bride Régulation  |Puissance]| Vitesse | Courant | Courant
nominal | démarrage
ISO kw tr/min A

¢
600 250 SQ60 45 F10/F07 Il 0,08 1500 3,7 11 1 45
1000 500 SQ100 45 F12/(F14) Il 0,16 1500 6.7 20 ] 50
1200 600 SQ120 S0 F12/(F14) 1] 0,08 1500 3,7 1 ] 45
2500 1250 SQ250 105 F16/(F14) 1] 0,16 1500 6.7 20 ] 50
4000 2000 SQ400 188 F16 1] 0,16 1500 6.7 20 ] 50

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 85505 Gonesse CEDEX France 'O\ BERNARD®
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Dimensional drawings
Plans d’'encombrement

All dimensions are given in mm. Toutes les dimensions sont données en mm.

Weatherproof
Quarter-turm Actuators
SQ Switch and Integrated controls

Servomoteurs
Etanches Quart de tour

SQ Switch et Controles intégrés

Technical handbook - Guide technique

All data in this brochure are given for information only and are subject to change without notice.

Les données contenues dans cette brochure sont données pour information et peuvent étre modifiées sans préavis.



SQ4 SWITCH / MINIGAM

Indicateur de position

| S Position indicator
- ( 1
0 | i
o | i

| Raccordement

= électrique 3

- Cable entries
[
1

225

00 \I
.J/I

I
40*s
116 - 73
273* 200
Douille d’entrainement ﬁA
236 amovible *2
3 Removable drive
| socket *2
ISO 5211
t FO5/F07
| Vue A de la bride
« | FO5 8358 View A of the flange
I
' Rondelle de centrage |
Centering ring
| ' | Fo7 o558
~ | y
o| o
D=
AN RS
Butées réglables limitant la
rotation a 90" (+/— 27)
Adjustable mechanical end
stops 90" (+/— 27)
FO5 = 8 x M6
Prof./Depth:15
FO7 = 8 x M8
Prof./Depth:20
o
sy
IS
. . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Volant de commande We'th / Poids 1= Lol est dons so_taille

The octuotor is represented in its moximol size.
manuelle débrayable 6 k *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Declutching Q Representation of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Emergency Handwheel

\_ J

é Parallel square / Carré Key / Alésage «DoubleD>» / Méplat )
y y y
SOCKET MACHINING I
USINAGE DE LA DOUILLE y § Ny A\ )
Socket with 2 positions k/ |
Douille avec 2 positions 1 e e
y' y' y'
S s
Standard dimensions S ad7 S
Dimensions standard g/M/14/16/17/19 14/18/20/ 22 14
45° machining on request / usinage a 45° sur demande
\_ g q g Y
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SQ6/S0Q10 SWITCH / MINIGAM

Indicateur de position
Position indicator

] jun—
! l
n
o | !
| Raccordement
| Electrique
4 Cable entries

225

o0

| =
H-----f

40%s
116
L
Douille d'entrainement
236 amovible *2
Q Removable drive
| socket
T
~ | FO5 ¢35f8
[
1

Rondelle de centrage
Centering ring

FO7 ¢55f8

Butées réglables limitant la
rotation a 90" (+/- 27)
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/— 27)

L
S06 319
o SQ10 362
D
S
el débrayable” Weight / Poids
Declutching
Emergency Handwheel 7 kg

1

ISO 5211
FO5/F07
Vue A de la bride
View A of the flange

#70
#90

FO5 = 8 x M6
Prof./Depth:15

FO7 = 8 x M8
Prof./Depth:20

NOTA:

*1 - L'octionneur est représenté dans so taille maximale.
The actuctor is represented in its moximol size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed position.

*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Plan non contractuel/No contractual Draft

J

\

Parallel square / Carré

y
SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE " «
Socket with 2 positions
Douille avec 2 positions ]:j
v
s
Standard dimensions S

Dimensions standard

9/1/14/16/17 /19

45° machining on request / usinage a 45° sur demande

Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat
y y

@ad7 S
14718720/ 2¢2 14

~N

J

Y 4
N\
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SQ6/S0Q10 INTEGRAL+ / POSIGAM+

Indicateur de position
Position indicator
(except intelli+)

202

23

Douille d’entrainement

236 gmovible *2
Removable drive
socket *2

Volant de commande
manuelle débrayable
Declutching

Emergency Handwheel

290

o L FO5 @358

Rondelle de centrage

Centering ring
o FO7 @55f8

Butées réglables limitant la
rotation & 90" (+/— 27)

Adjustable mechanical end
stops 90° (+/— 27)

Boitier de raccordement
électrique

Electrical connexion
campartment

*3

95

225

1)

=N\E

74

401

Afficheur
Display
(Intelli+)

Commande locales
Local controls

ISO 5211
FO5/F07
Vue A de la bride
View A of the flange

50
@70
290

Prof./Depth:20

; SQ6
= S010

319
362

FO5 = 8 x M6
Prof./Depth: 15

FO7 = 8 x M3

NOTA:

Plon non contractuel/No contractual Draft

/ Plans d’encombrement

ings

| draw

imensiona

D

*1 - L'acti est dons sa taille
The octuotor is represented in its moximoal size.
*2 - Représentation de lo douille en position fermée.

Weight / Poids
Representation of the socket in closed position.

*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
y y y
SOCKET MACHINING

USINAGE DE LADOUILLE ) A TN LTI
Socket with 2 positions k/ |
Douille avec 2 positions ]:j % e

y' y' y'
s s
Standard dimensions S @ad7 S

Dimensions standard 9/11/14/716/17 /19 14718720/ 2¢2 14

\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ15 SWITCH / MINIGAM

Indicateur de position
Position indicator

LI s——
g 0
@
| Raccordement
il Electrique
4 Cable entries
!
0
N
N eXe) IE
— !
1
I ]
40*s
116 -
362 %
Douille d’entrainement
236 gmovible *2
"N7 Removable drive
| socket *2
|
N I FO5 ¢35f8
1

FO7 ¢55f8

Rondelle de centrage
Centering ring

Butées réglables limitant la
rotation a 90° (+/- 27)
Adjustable mechanical end
stops 90" (+/— 27)

990

Declutching

Volant de commande
manuelle débrayable

Weight / Poids
7 kg

Emergency Handwheel

Vue

ISO 5211
FO5/F07
A de la bride

View A of the flange

970
#90

FO5 = 8 x M6
Prof./Depth:15

FO7 = 8 x M8
Prof./Depth:20

NOTA:

The

*1 = L'actionneur est représenté dans sa taille maximale.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Plan non contractuel/No contractual Draft

actuotor is represented in its moximol size.

J

\

SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with 2 positions
Douille avec 2 positions

Standard dimensions
Dimensions standard

Parallel square / Carré

S
9/1/14/16/17 /19

45° machining on request / usinage @ 45° sur demande

Key / Rlésage

@ad7
14718720/ 2¢2

«DoubleD» / Méplat )
y

14 /19

J

Y 4
N\
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SQ15 INTEGRAL+ / POSIGAM+

Indicateur de position
Position indicator

23

401
) Douille d'entrainerment
38 amovible*,

Removable drive
I socket *2

FO5 ¢35f8

! Rondelle de centrage

1SO 5211
F05/F07

o

c

v

(except intelli+) . [’_‘;, ,,,,,,,, — E

“n | | iy

> : : & Q

ey } ‘\ —- " — [

‘ LD

| — g = by o

ntelli+

| : e S

1 I ~ ] c

i Commande locales m

Local controls -

* s | T ©
448"

74

c

O

a

~

Vue A de la bride
View A of the flange

2

ings

Centering ring
FO7 9558

Butées réglables limitant la

rotation & 90" (+/— 2°

Adjustable mechanical end
2

stops 90" (+/- 2
Volant de commande
manuelle débrayable
Declutching
Emergency Handwheel

| draw

40"

Prof./Depth:15

(]
—
Boitier de raccordement
électrique

Electrical connexion
compartment

FO7 = 8 x M8
Prof./Depth:20

imensiona

D

NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft

*1 - L'acti est dons sa taille
The octuotor is represented in its moximoal size.
*2 - Représentation de lo douille en position fermée.

Weight / Poids
Representation of the socket in closed position.

*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat ) e7
y y y
SOCKET MACHINING I
USINAGE DE LA DOUILLE y « « y <
Socket with 2 positions |
Douille avec 2 positions 1 e
y' y'
S s
Standard dimensions S @ad7 S

Dimensions standard 9/11/14/716/17 /19 14718720/ 2¢2 14 /19

\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ20/SQ25 SWITCH / MINIGAM

Option:
Débrayage volant
Declutching wheel

59

Indicateur de position
Position indicator

49

Douille dentrainement
D55 amovible *2

Removable drive
socket "2

FO7 @558

Rondelle de centrage
Centering ring

Butées réglables limitant la
rotation a 90° (+/-2°)
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/- 2°)

F10 @708

@160
0

@

AN w0

@

@

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

(S

Weight / Poids
18 kg

313

229

*1 - L'octionneur est représenté dans so taille maximale.
The actuctor is represented in its moximol size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed position.

*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

(=3
2 <
<
100 *s
A Raccordement
électrique
Cable entries
1505211
FO7/F10
Vue A de la bride
View A of the flange
\ 2l 8| |
/ 8 8| &
FO7=4xM8
Prof./Depth:12
F10=4xM10
Prof./Depth:18
NOTA: Plon non controctuel/No controctual Draft

J

SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with 2 positions
Douille avec 2 positions

Standard dimensions
Dimensions standard

Parallel square / Carré
y

71

S

S
14717719722

\ 45° machining on request / usinage @ 45° sur demande

Key / Rlésage

«DoubleD» / Méplat
y y

[
L

@ad7 S

22/128/30

14 /17719722

~N

J

N\
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SQ20/S0Q25 INTEGRAL+ / POSIGAM+

hed
Commande locale w
Afficheur Local controls
Display Boitier de raccordement =
(Intelli+) électrique D
Box of cable entries 389
Boitier de controle *y E
continuité de bus 305 100
Control box (@)
bus continuity . '
Option: c
Débrayage volant
Declutching wheel 100 ° .m
S 74
~
)
® Eg @ —
. m
~NN
100 ~
s =)
|
IS0 5211 c
o ] Douille d'entrainement F07/F10 "
< amovible *2 ) Vue A de la bride 3
| Removable drive View A of the flange
@55  socket c
"’ O
ey —
L F07 @55f8 ¥
" Eonde\le de centrage < ol ol 4 Cc
entering ring 4 N = -
® o
ISEEERST
Butées réglables limitant la F10 @70f8 / - —
rotation a 90° (+/- 2°) ."
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/-2°) c
= E
F07=4xM8 - —
4% Prof /Depth:12 Q
F10=4xM10
3 Prof/Depth:15
o
Volant de commande
manuelle w W . . NOTA: Plan non controctuel/No controctual Droft
Emergency Handwheel \/\/e|ght / PO\dS *1 — Lacti est dons sa taille
The octuotor is represented in its moximoal size.
25 k *2 - Représentation de lo douille en position fermée.
g Representation of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
y y y

SOCKET MACHINING R
USINAGE DE LA DOUILLE . N dh .

Socket with 2 positions k/
iz

N

Douille avec 2 positions |y .
4 4 y'
S S

Standard dimensions S ad7 S
Dimensions standard 14/17/19/ 22 22 /28730 14/17/19/ 22

\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ60 SWITCH / MINIGAM

Option:
Débrayage volant
Declutching wheel

Indicateur de position
Position indicator

i} N
=

Débrayage Moteur

Declutching Motor

Butées réglables limitant la
rotation a 90° (+/- 2°)
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/-2°)

168
528 *
T 8D

©
<

=T Douille d'entrainement

@55 amovible *:
drive
socket "2

)

L FO07 @55f8
P Rondelle de centrage

Centering ring

L F10 @70f8

@250

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

Weight / Poids
20kg

313

229

180

100 *s
A Raccordement
électrique
Cable entries
1SO 5211
Fo7/F10
Vue A de la bride
View A of the flange
\ el 8| K
/ SRS

F07 =4xM8
Prof./Depth:12

F10=4xM10
Prof./Depth:18

NOTA:

Plan non contractuel/No contractual Draft

*1 - L'octionneur est représenté dans so taille maximale.
The actuctor is represented in its moximol size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed position.

*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

J

\

SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with 4 positions
Douille avec 4 positions

Standard dimensions
Dimensions standard

Parallel square / Carré
y

X' X

N/

S
14 /177191722127

45° machining on request / usinage a 45° sur demande

Key / Rlésage

«DoubleD» / Méplat )

y y
TN
X' /— _l\ X X' X
N 4
[~
v
S

@ad7
22/28/30/32

S
14717719/ 2¢2

J

Y 4
N\
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SQ60 INTEGRAL+ / POSIGAM+

Commande locale
Local controls

Afficheur
Display
(Intelli+)

Option:
Débrayage volant
Declutching wheel

Boitier de raccordement
électrique
Box of cable entries

Débrayage Moteur
Declutching Motor

Douille dentrainement
‘ @55 amovible *:
Removable drive
socket

Butées réglables limitant la

rotation a 90A (+/- 2A)
Adjustable mechanical end
stops 90A (+/- 2A)

o
F10 @70f8

‘ F07 @558

Rondelle de centrage
Centering ring

(&)

A

@250

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

Weight / Poids
27 kg

389

305 100

o
R
Ll Indicateur de position
Position indicator
(except Intelli+)
I
3
0
Q&

1505211
Vue A de la bride
View A of the flange

B
)

gl 8| &
9 8| &
FO7 =4xM8
Prof./Depth:12
F10=4xM10
Prof./Depth:18
NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft

*1 — Lacti est

dons sa taille
The octuotor is represented in its moximol size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed pasition.

*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

J

SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with 4 positions
Douille avec 4 positions

Standard dimensions
Dimensions standard

Parallel square / Carré
y

X X

Ne=Z

S
14 /17119722127

Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
y y

x-<\ . L.
\r =

y

W

@ad7 S

22/28/30/3¢2

14717719/ 22
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| draw
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\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ80 SWITCH / MINIGAM

b Débrayage volant 313
D Declutching wheel Indicateur de position
Position indicator
- g NER
100 s
Débrayage Moteur
c 168 Declutching Motor Raccordement
électrique
U A Cable entries
— 528 *
— )
wn ®
1 ] Douille d'entrainement
@65 amovible *2 1505211
Removable drive F12
socket *2 Vue A de la bride
i View A of the flange
Rondelle plate
3 —_
N
=) "
N F12 08518 Rondelle de centrage -
U - Centering ring &
hel
— =3
o P 3 2
2 xVis CHC M4x6 8 ®
' Butées réglables limitant la
rotation a 90° (+/- 2°)
o Adjustable mechanical end
. stops 90° (+/- 2°)
@ F12=4xM12
o Prof./Depth:18
. m
Q )
Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel
NOTA: Plon non controctuel/No controctual Draft
\/\/e|ght / PO|C|S *1 — L'actionneur est représenté dans sa taille moximale.
The octuotor is represented in its moximoal size.
Z‘I k *2 - Représentation de la douille en position fermée.
g Representation of the socket in closed paosition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )

y y y
SOCKET MACHINING R
USINAGE DE LA DOUILLE y N AT TN« )
Socket with 4 positions \ﬂ &/ / )
Douille avec 4 positions |y e
y y'
S s

Standard dimensions S @ad7 S
Dimensions standard 22127136 22/28/30/35/40 14/17/19/ 22

\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ80 INTEGRAL+ / POSIGAM+

Disp
(Intell

25%

Option:
Débrayage volant
Declutching wheel

Afficheur

lay
i+)

Commande locale
Local controls

Boitier de raccordement
électrique
Box of cable entries

Débrayage Moteur
Declutching Motor

528"

81

—

N Flat ri
o at ring
F12 ¢85 Rondelle de centrage
Centering ring

Douille d’entrainement
amovible *2
Removable drive
sacket *2

Rondelle plate

Butées réglables limitant la 4
rotation 8 90" (+/- 27)
Adjustable mechanical end 2 x Vis CHC M4x6
stops 90" (+/— 27)
40%
e
ST
SR
<
o
wn
< |
s |

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

Weight / Poids

28 kg

__100%

yd
§
s

ISO 5211
F12

409

175

Vue A de la bride
View A of the flange

@150

Prof./Depth:18

Indicateur de position
Position indicatar
(except Intelli+)

NOTA:

*1 — Lacti est

Plon non contractuel/!

No controctual Droft

dons sa taille

The octuotor is represented in its moximol size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed pasition.

*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

J

SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with 4 positions
Douille avec 4 positions

Standard dimensions
Dimensions standard

\

Parallel square / Carré
y

X X

Ne=Z

S
19/22127/36

Key / Rlésage

«DoubleD» / Méplat )

y y
X' / _l\ X X' [ X
&
y v
S

@ad7

22/28/30/35/740 14/

45° machining on request / usinage a 45° sur demande

S
17719722

J
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SQ120 SWITCH

Option:
w Débrayage volant 424
| = Declutching wheel
Indicateur de position
0 Position indicator 284
c S
© wn
v I
-
c 60 2 *
Raccordement
c dlctiaue
U Cable entries
— !
l ) 1505211
= 12
Douille d'entrainement Vue A de la bride
— P65 amovible *2 View A of the flange
Removable drive
m socket 2
—_— Rondelle plate
=) d =t R
c ’ -
,, . »
. —— ? F12 2858 EondeHe de centrage Ty
3 f— ot entering ring
w| wu )
c 2xVis CHC Mdx6 = 8 <
Butées réglables limitant la 1 ISl S
[ = rotation & 90° (+/-2°)
Adjustable mechanical end
© opss0 (-2
/\
o 0"
o m— F12=4xM12
m Prof./Depth:18
c :
Q g
o °
E )
- —
Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel
NOTA: Plon non controctuel/No controctual Draft
\/\/e|ght / PO|C|S *1 — L'actionneur est représenté dans sa taille moximale.
The octuotor is represented in its moximoal size.
30 k *2 - Représentation de la douille en position fermée.
g Representation of the socket in closed paosition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )

y y y
SOCKET MACHINING R
USINAGE DE LA DOUILLE y N AT TN« )
Socket with 4 positions \ﬂ &/ / )
Douille avec 4 positions |y e
y y'
S s

Standard dimensions S @ad7 S
Dimensions standard 19/22/27 /36 22/28/30/25/40 14/17/19/ 22

\ 45° machining on request / usinage @ 45° sur demande

J
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SQ120 INTEGRAL+ / POSIGAM+

Afficheur 505
Display Commande locale
(Intelli+) Local controls

385 100 %

Option:
Débrayage volant
Declutching wheel

’ - Indicateur de position
== | Position  indicator
mn (except Intelli+)

]

135

90 *s

Raccordement
&lectrique
Cable_entries

IS0 5211
F12

- H Vue A de la bride
) View A of the flange
| _
1

\
/ Plans d'encombrement

Douille d'entrainement
#65  amovible *2
Removable drive
socket*2

o~ ¢=‘=m,, Rondelle plate
e} ! Flat ring
F12 #8518 Rondelle de centrage
Centering ring

Butées réglables limitant la L
rotation a 90° (+/— 2) 2 % Vis CHC Max6
Adjustable mechanical end x Vs x

stops 90" (+/— 27)

ings

| draw

40%s

F12 = 4 x M12
Prof./Depth:18

9250
°

AN

imensiona

Boitier de raccordement
Volant de commande glectrique )
manuelle Box of cable entries
Emergency Handwheel

D

NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft

\/\/EI(_:]ht / Poids *1 - Lacti est dons so taille
The octuotor is represented in its moximol size.
37 k *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
g Representation of the socket in closed pasition.
*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
y y y
SOCKET MACHINING

USINAGE DE LA DOUILLE y IS ] PR
A\
Socket with 4 positions \i &/ k/ -
Douille avec 4 positions ]:j 7 1
Y 4 y'
s s

Standard dimensions S ad7 S
Dimensions standard 19/22/27 /36 22/28/30/25/40 14/17/19/ 22

\ 45° machining on request / usinage a 45° sur demande

J
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SQ100/S0Q250/S0Q400/SQ600/SQ1000 (EXCEPT 115V)

)
c Volant de commande
GEJ @ Emergency Hondwhes: €
()]
| =
o 2 I@H} utées réglables limitant la
— ston 2 %0 (0o
Cc /i stops 80 (+/— 2 LI fectique .
nw \ Up—"T7 g
-U : - é;gr %)
4 [ [ \ s s
c TR ° SIS
E \ ;\)\\‘" @ A n
\ . ° 54_47
wn s
o o
.c . - . 7 VieL:«eA ofe(hae ﬂ!nZe
=) .
| & é [
©
(w )
C p Positions F25 = 8 x M18
o location Prof./Depth: 24
‘v
c
o m— Weight / Poids Socket / douille Flange / bride
(an] Tupe A B C€C @D € F G kg 1 on P |ISO @d1 @d2 @d3 m d4 hl h2
283 F10 150 .. 02 4 MO . 2
SQ100 520 462 364 300 114 236 262 36 64 86 32 |F12 150 858 125 8 M2 3 18
283 F14 175 100f8 140 4 M6 4 2
284 F14 210 .. 40 4 M6 . 30
SQ250 664 462 364 300 188 333 5, 57 103 10 48 | ;e 510 1308 165 4 M20 5 30
SQ400 664 462 364 300 154 288 284 60 103 110 40 |F16 210 130f8 165 4 M20 5 30
SQ600 742 532 414 400 184 382 303 84 N0 140 54 |F25 300 200f8 254 8 M6 5 24
\_S01000 780 483 364 300 184 332 303 85 10 140 54 |F25 300 200)8 254 8 M6 5 24 )
36 ( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
y
SOCKET MACHINING
USINAGE DE LA DOUILLE y ;"JNVHIE )
Socket with P positions almmﬂf’é
Douille avec P positions N
v
S
Standard dimensions
Dimensions standard S @d7 S
SO100 22127136 28/30/35/40/48/50/60 32/ 36
SO250 22127136746 35/40/48/50/60/72/80 32/36/46
S0400 271/36/46/50 42/48/50/60/72/80 36746
\SQGOO/SQWOO 46/50/55 60/70/72/80/100 )

'O\ BERNARD® 4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France
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SQ100/S0200/50400/50600/SQ1000 INTEGRAL+ / POSIGAM+ (EXCEPT 115V)

)
c
£
Q
[ ==
LD
o
W

romens ot c
Adp P 2:\ aaaaa I end L* .m
| O
JE— ¥ m
z =] & A Q c
& 3| 8 g E
i - (a
g ~
¢ s ) wn
£ %g 1505211 m
e c
¥ 2
P =| @ A o
H A 8| 8 : 'U
: } | o
= c
et et b2 9
- 0n
-] S— c
Weight / Poids Socket / douille Flange / bride o m—
Type A B C @ € F G kg L1 @n P |ISO @d1 @d2 @d3 m d4 h1 h2 (an]
371 F1I0 150 .. 02 4 MO . 2
SQ100 521 626 452 300 114 400 350 47 64 8 32 |F12 150 85f8 125 8 M2 3 18
371 F14 175 1008 140 4 M6 4 2
372 F14 210 .. 140 4 M6 . 30
SQ250 €64 626 452 300 188 497 5 64 103 10 48 | e 510 1368 165 4 M0 5 30
SQ400 664 626 452 300 154 452 372 67 103 110 40 |F16 210 130f8 165 4 M20 5 30
SQ600 742 646 502 400 184 496 39 9] 110 140 54 |F25 300 200f8 254 8 M6 5 24
\_S01000 780 646 452 300 184 496 391 92 10 140 54 |F25 300 200)8 254 8 M6 5 24
( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat ) 37
y y y
SOCKET MACHINING st
USINAGE DE LA DOUILLE . ;‘Jﬂm‘\% ) y ffmﬂ\g . fw‘\g )
Socket with P positions %“cmmﬂfé N/ﬂ(‘f/ \%‘w;—/ﬂ
Douille avec P positions N T
y' y‘ y.
S s
Standard dimensions
Dimensions standard S ad7 S
SQT00 22/27/36  28/30/35/40/48/50/60 32 /36
SO250 22/27/36/746 35/40/48/50/60/72/80 32/36/46
SQ400 27/36/46/50 42/48/50/60/72/80 36 /46
\SQGOO/SOWOOO 46/50/55 60/70/72/80/100 )
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/ Plans d'encombrement

ings

| draw

imensiona

(an]

SQ100/SQ250/S0Q400/SQ1000 1PHRASE-115V

* Pour version mono
et tension <120V AC
For single-phase
with voltage <120V AC

Volant de commande

manuelle

Commande d'embrayage

@d1

2201

Rondelle plate

Fating

Raccordement
électrique
Cable entries

150 5211

F25

Vue A dela bride
View A of the flange

\

USINAGE DE LA DOUILLE

Socket with P positions
Douille avec P positions

Standard dimensions
Dimensions standard
SO100

S0O250

S0400

SO1000

f@x

g

Mt
N~—1—
v
s
S @ad7 S
22/27/36  28/30/35/40/48/50/60 32/36

22/27/36/46 35/40/48/50/60/72/80 32/36/46

27 1/36/46/50
46/50/55

Emergency Handwheel Handwheel clutch - ——
5| bl
= = } [~
T P Positions mxd4
- 0" location Prof./Depth: h2
Weight / Poids Socket / doville Flange / bride
Type A B C E F G kg L1 an P ISO @d1 ©@d2 ©0d3 m d4 h1 h2
283 F10 150 .. 102 4 M10 ‘ 21
SQ100 520 626 364 114 400 262 40 64 86 32 | F12 150 85f8 125 8 M12 3 18
283 F14 175 100f8 140 4 M16 4 21
284 F14 210 .. 140 4 M16 . 30
SQ250 664 626 364 188 497 584 62 103 110 48 F16 210 130f8 165 4 M0 5 30
SQ400 664 626 364 154 452 284 65 103 110 40 | F16 210 130f8 165 4 MO 5 30
SQ600 742 646 414 400 496 303 89 1710 140 54 | F25 300 200f8 254 8 M16 5 24
kSQ1000 780 646 364 184 496 303 90 110 140 54 | F25 300 200f8 254 8 M16 5 Zy
( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )
SOCKET MACHINING

42/48/50/60/72/80
60/70/72/80/100

36746

J

(@
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SQ100/S0Q250/50400/SQ1000 1PH-115V INTEGRAL+ /POSIGAM+

e
c
626 Volant de (cmmanr:::ueue m
Emergency Handwheel c E
a
| Q
LD
Afﬁ[;:e;;. o
(InieH‘\’Hy E
LIS L)
en < )
électrique - O
wiring compartment 3 n
] wn
| 1l c
3| § \ O
] @ w o
R\ — —
F . (V4]
: “ =
Commande d'embrayage yewhefthetinse 3
Handwheel clutch S
- 2
D I f | \w & U
" ‘.";1 8| 8 —
1Ly 5
/‘ "av’@ f': c
Botierde raccordement H H -9\/ [~ c
wiing compartment. N o= = =
- u 1 P Positions mxd4 - —
e — w0~ location Prof,/Depth: h2 7,
: c
-] - w
Weight / Poids Socket / doville Flange / bride Q
Type A B C € F G kg L1 an P ISO @d1 ©@d2 ©0d3 m d4 h1 h2
371 F10 150 .. 102 4 M10 ‘ 21
SQ100 521 626 452 114 400 350 51 64 86 32 | F12 150 85f8 125 8 M12 3 8
371 F14 175 100f8 140 4 M16 4 21
372 F14 210 .. 140 4 M16 . 30
SQ250 664 626 452 188 497 37> 68 103 110 48 F16 210 130f8 165 4 M0 5 30
SQ400 664 626 452 154 452 372 76 103 110 40 | F16 210 130f8 165 4 M0 5 30
SQ600 742 646 502 184 496 391 95 110 140 54 | F25 300 200f8 254 8 M16 5 24
k501000 780 646 452 184 496 391 103 110 140 54 | F25 300 200f8 254 8 M16 5 Zy
( Parallel square / Carré Key / Rlésage «DoubleD» / Méplat )

y y

y
SOCKET MACHINING o
USINAGE DE LA DOUILLE y ;‘Jﬂm‘\% ) y ffmﬂ\g L fdm\g )
Socket with P positions %“cmmﬂfé ”/ﬂ;/ \%‘w;—/ﬂ
Douille avec P positions | Z":
Y’ y'

v
S s

Standard dimensions

Dimensions standard S @d7 S

SQ100 22/27/36 28/30/35/40/48/50/60 32 /36

SQ250 22/127136/46 35/40/48/50/60/72/80 32/36/46

SQ400 27/36/46/50 42/48/50/60/72/80 36/46
kSQ]OOO 46/50/55 60/70/72/80/100 )
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PREWIRED VERSION / VERSION PRECABLEE

Diagram applicable on SO4 to SQ15 actuators with single-phase power supply
Schéma applicable sur les actionneurs SO4 a SQ15 avec alimentation monophasée

~ Servomoteur / Actuator ———————— Cablage Client recommandX/Recomended customer wiring

Condensateur
Capacitor
10 =

(=)
O
——
LD
~ | S
ouvert
— T open Q
[ b =)
2] Single phase supply
— closed
. . L3 | forme Alimentation monophasée 0
Th : Protection thermique moteur erme c
Motor Thermal protection [4j E
CO)PENt \m
uv
Fin de course - (5] ( OPEN i
travel limit switch \j 3 Ouvert ()
CLOSED el CLOSED —~
Ferme Fermé 7,)
Resistance de chauffage E
Heater resistance | U
h
(=)
O
OPEN 55 s o=
Ouvert 51 -U
Fin de course auxiliaire 22
Extra travel limit switch 1 U'i
=
CLOSED I -
Fermé | 55 - —
OPTION 1=
PotentiomXtre
Potentiometer
~— OPTION 2* -
2 wires 41
(A
TAM <I Q/ | Position Transmitter 4-20mA
— ‘ ‘ Recopie de position 4-20mA
- +
OU/OR 12 — 32vCC
TAM < Y 12 - 3avec
@ ‘ Position Transmitter 0/4-20mA
=== Recopie de position 0/4-20mA
\ 3 ou 4 fils

3 oor 4 wi
* Toutes les options sont compatibles or & wires

* All the Options are compatible

\_ J

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 85505 Gonesse CEDEX France 'O\ BERNARD®
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SWITCH WIRING DIAGRAM / SCHEMA DE CABLAGE A SWITCH

SERVOMOTEUR ACTUATOR

Moteur/Motor
Moteur/Motor
Q Moteur/Motor / =
= - c
(=)} c ¢ $
O m ® £
— (=)
=) @ = = °
<O = c = S
v -0 3
T NOTA: TRI sens direct = Sens I & -, 5
b ) Triphasé/Threephase —— Monophasé/single phase — L_Courant continu/DC current _|
4 —— Resistance Heater
U Protection thermique Thermal motor
E {41 moteur (Monophasé etTriphasé)  protection (Single Phase et Treephase)
O Limiteur 4 Limiteur ~ d'effort Torque limit switch
-= d’effort I sens de rotation | Direction of rotation |
W Torque @ %‘ Limiteur d'effort Torque limit switch
(Vg limiter** sens de rotation Il Direction of rotation Il
10
— o E . .
4 Fin de course 1 Travel limit switch 1
("4] =) sens de rotation | Direction of rotation |
=
=
E @ [13] Fin de course 1 Travel limit switch 1
U T sens de rotation I Direction of rotation Il
h
=y ) Fin de course 2 Travel limit switch 2
(w) 2 sens de rotation | Direction of rotation |
|
z3l Fin de course 2 Travel limit switch 2
(w)] sens de rotation I Direction of rotation I
[25]
-E ** Limiteur d'effort non disponible sur SQ4 3 SQ15 .
[— Les contacts du limiteur d’effort donnent un contact fugitif
— ** Torque limiter not available on SQ4 to SQ15
3 Torque limit switchs give a short duration contact.
*
5 Potentiométre 10000hms Potentiometer 10000hms
5
*
o~
3 Potentiométre 2 1000ohms Potentiometer 2 1000ohms
5
TAM 12 3 32vCC
B 4 ﬁ‘—J 2 fils
* —3 — — — 2 wires
" All ) -
= OU/OR Transmetteurs électronique de position TAM 4—20 mA
o Electronic Position transmitters TAM 4-20 mA
g TAM + Alim. transmetteur
J —281) 17 4 s2vCC
47 + 3 ou 4 FILS
All e & — 1
s | {ed] Contact clignotant Flashing contact
3 {65 Servomoteur en marche (Motor running)
Q
&
S
Toutes les options sont compatible All the option are compatible
FONCTION DES CONTACTS FUNCTION OF SWITCHES
Sens de rotation Direction of rotation
| — sens antihoraire 1) anticlockwise
(cas géneral pour I'ouverture) (normally opening)
I = sens horaire 1) Clockwise
(cas général pour la fermeture) (normally closing)
Sens de rotation standard observé cbté opposé Direction of rotation seen on opposite side of fixing
a la bride de fixation SM. flange of actuator

\_ J
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EXAMPLE OF WIRING DIRGRAM / EXEMPLE DE RACCORDEMENT

EXAMPLE OF WIRING DIAGRAM FOR SQ SWITCH ACTUATORS (5Q20 to SQ1000)
EXEMPLE DE SCHEMA DE CABLAGE POUR SERVOMOTEUR SQ SWITCH (SQ20 a SQ1000)

Actuator is shown in intermediate position.
Ce schéma représente le servomoteur en position intermédiaire.

CONTROL CIRCUIT — CIRCUIT DE COMMANDE

ACTUATOR WITH SHORT DURATION TORQUE LIMIT SWITCH
SERVOMOTEUR A LIMITEUR D’EFFORT IMPULSIONNEL

RESET push button

—
<O
(®
o E
\ E1 Bouton poussoir ccquittement défcut \m
-
e2 L
TR STOP push button u
Souton paussoir arret m
ACTUATOR
SERVOMOTEUR U ~
c3 Stop in open and closed position on travel m
limit switch, Torque limit switch in scfety action E
with manucl reset
Wiring dicgram for closing on torque limit U
switch on request —_
Arrét en position ouverture ou fermeture sur m
contact fin de course, limiteur d'effort en sécurité U
cvec réarmement (limiteur d’effort impulsionnel) - —
Schémc pour arrét en position fermeture sur U
sur limiteur d’effort sur simple demcnde.
. —
OPEN CLOSED FAULT
o1 c2 c3 L)
Shigh [ 38 ] o =
Legend
SUPPLY CIRCUIT CIRCUIT DE PUISSANCE
E1 : Circuit brecker with fuse
THREE—-PHASE SINGLE—PHASE S : TCthtmﬂt‘ VE‘(%EN‘NG
: Contactor
TRIPHASE MONOPHASE C2 : Contactor CLOSING
C3 : Contactor FAULT
0 i FCO : Travel limit switch OPENING
- FCF : Trcvel limit switch CLOSING
Ci t break ircui
T fuse o Gireuit brecker LEO : Torque limit switch OPENING
E1 %e;t\onneur E1y— Sectionneur LEF : Torque limit switch CLOSING
usible fusible

LT : Thermcl cut—out in motor

TR : Transformer
CZ\TV*E C1 Civ— “ j j Cc2 B1 : OPENING push button 43
B2 : CLOSING push button
E2 [_EJ;T‘ Thermal relay
]

E2 l o000 ‘ Thermal relay

Relais thermique

Relais thermique Légende

BRIl

E1 : Sectionneur fusible

E2 : Relais thermique

C1 : Contacteur QUVERTURE

C2 : Contacteur FERMETURE
Cepecitor C3 : Contccteur DEFAUT
Condensateur FCO : Fin de course OUVERTURE
FCF : Fin de course FERMETURE
LEO : Limiteur d’effort OUVERTURE
LEF : Limiteur d'effort FERMETURE
LT : Protection thermique moteur

TR : Transformateur
81 : Bouton poussoir OUVERTURE
B2 : Bouton poussoir FERMETURE

\_ J
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MINIGAM WIRING / SCHEMA MINIGAM

Thermique moteur
Motor Thermal protection
Moteur
() Motor Résistance de chauffage
U‘ Heater resistance
O
—
0
<O
(S
v (313121 1] [2004T] [26127]
© Condensateur [ motor | [ TH | [HEAT] [
| Capacitor J6 JE s ||
4 1./\; @ ~ P—'\FNZ] Alimentation monophasée
U 5 % Transtormer | Il U Single phase supply
E 15V, Ja
‘O %m
Fin de course 8
'5 Travel limit switch 157 2
=
| [ o/ NI >+
(Vo) T4|»
~
w0 Logfc Internal Switchs** |
E F/C Control Supp|y configuration
(=) — J5 Signal de sortie
e | + 73 Output Signal
+ |, S
(w) ] =
c ‘ 7<“% (§~% : g:ggmﬁ (300 ohms max)
u m— 48 1 20 @ Signal d’entrée 0—10V (5 kohms)
o oS eyt Sonal
18[17[16[17[18 2191 ~4m2oma
(w) ] ‘ | 0—10\7( (260 oh;ns)
- 0= 10 kohms
= |
h |
L]
3 Potentiometre I

Potentiometer Limiteur d’effort (non disponible sur les SQ4 & SQ15)

Torque limit switch (not available on SQ4 to SQ15)

Fin de course suppl. ouverture

Extra travel limit switch in
Fin de course supplementaire xtra travel fimit switch opening

Extra Travel limit switch

Fin de course suppl. fermeture
Extra travel limit switch closing

OPTION : RELAIS DEFAUT
_— ALARM RELAY CARD P2 Relais défaut contact 61-63
P1 fermé — servomoteur
disponible

44

CARTE GAMY &%
GAMY CARD 5 d
< &

Fault signaling relay
contact 61—63 closed
actuator available

** Switchs configuration :

Position des interupteurs

Signal d'entrée Signal de sortie Switches position
Input signal Output signal T3 121s1e
0-10V 0-10V B|B|[B|B]|]A]|A
2-10V 2-10V B|B|[B|A]A]A
4-20mA 4-20mA A|JA|A|A|JA]|A
0-20mA 0-20mA A|JA|A|B|A]|A

\_ J
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BERNARD CONTROLS GROUP

CORPORATE HEADQUARTERS
4 rue d'Arsonval - CS 70091 / 95505 Gonesse CEDEX France / Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 / Fax : +33 (0)1 34 07 71 01 / mail@bernardcontrols.com

CONTACT BY OPERATING AREAS

>AMERICAS

NORTH AMERICA

BERNARD CONTROLS UNITED STATES
HousTon
inquiry.usa@bernardcontrols.com

Tel. +1 281 578 66 66

SOUTH AMERICA

BERNARD CONTROLS LATIN AMERICA
inquiry.southamerica@bernardcontrols.com
Tel. +1 281 578 66 66

>ASIA

CHINA

BERNARD CONTROLS CHINA &
BERNARD CONTROLS CHINA NUCLEAR
BEI)ING
inquiry.china@bernardcontrols.com
Tel. +86 (0) 10 6789 2861

KORER

BERNARD CONTROLS KOREAR
SEOUL
inquiry.korea@bernardcontrols.com
Tel. +82 2 553 6957

SINGAPORE

BERNARD CONTROLS SINGAPORE
SINGAPORE
inquiry.singapore@bernardcontrols.com
Tel. +65 65 654 227

>EUROPE

BELGIUM

BERNARD CONTROLS BENELUX
NIVELLES (BRUSSELS)
inquiry.belgium@bernardcontrols.com
inquiry.holland@bernardcontrols.com
Tel. +32 (0)2 343 41 22

FRANCE

BERNARD CONTROLS FRANCE &
BERNARD CONTROLS NUCLEAR FRANCE
GONESSE (PARIS)
inquiry.france@bernardcontrols.com
Tel. +33 (0)1 34 07 71 00

GERMANY

BERNARD CONTROLS DEUFRA
TROISDORF (KOLN)
inquiry.germany@bernardcontrols.com
Tel. +49 2241 9834 0

ITALY

BERNARD CONTROLS ITALIA

RHO (MILANO)
inquiry.italy@bernardcontrols.com
Tel. +39 02 931 85 233

RUSSIA

BERNARD CONTROLS RUSSIA
inquiry.russia@bernardcontrols.com
Tel. +33 (0)1 34 07 71 00

SPAIN

BERNARD CONTROLS SPAIN
MADRID
inquiry.spain@bernardcontrols.com
Tel. +34 91 30 41139
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>INDIA, MIDDLE EAST & AFRICA

AFRICA

BERNARD CONTROLS AFRICA
ABIDJAN - IVORY COAST
inquiry.africa@bernardcontrols.com
Tel. + 225 2134 07 82

INDIA

BERNARD CONTROLS INDIA
inquiry.india@bernardcontrols.com
Tel. +971 4 880 0660

MIDDLE-ERST

BERNARD CONTROLS MIDDLE-ERST
DUBAI - U.A.E.
inquiry.middleeast@bernardcontrols.com
Tel. +971 4 880 0660

More than 50 agents and distributors worldwide. Contact details on www.bernardcontrols.com
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